
 
 

 

 
 
 

Bahnzugregelung 
 

 
 
 

Hochdynamischer universeller PID-Regler für die Regelungstechnik 
 

 
♦  Komplett verdrahtete Montageplatte 
♦  Drehstromeinspeisung 3x 400 VAC -10% ... 480 VAC +6%, 50/60 Hz 
♦  Leistungsbereich bis 11 kW 
♦  Netzrückspeisefähiges Versorgungsmodul 
♦  Hochdynamischer EC-Servoregler 
♦  Digitale Prozessorregeleinheit 
♦  Integiertes 24 V Netzteil 
♦  Integrierter Netzfilter 
♦  EMV-gerechter Aufbau 
♦  Aufbau der gesamten Peripherie wie z.B. Sicherungsautomaten, 
    Schütze, Netz- und Motordrossel, Steck- und Klemmleisten. 
♦  Interbusankopplung (Option) 
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Funktionsprinzip 
 

ZG   Impulse vom Zentralgeber
1      Presseurwalze
2      Zugwalze
3      Tänzerwalze
4      Zugmotor
5      Resolver
6      Servoregler
7      Netzrückspeisemodul
8      Prozessorregeleinheit
9      Lagegeber Tänzerwalze
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3x 400 VAC -10% ... 480 VAC +6%
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Papierbahn

SPS Ankopplung
zur Maschine

 
 
 
 

 
 
 
 

Montageplatte 500 mm x 850 mm 
 

ANTEK GmbH 
Im Köchersgrund 3 
D-71717 Beilstein 
Tel.: ++49 (0) 7062-9406-0 
Fax: ++49 (0) 7062-23518 
e-mail: antek@online.de 
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